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(57) Abstract: The invention relates to a passenger or freight lift which is based on the 
use of chains, counterweights and servomotors and which represents an improved version 
of standard passenger or freight lifts. The aforementioned improvements are based on re- 
placing the pull ropes with pull chains, but using a closed system in which the chains are 
used both to pull the lift car and also to pull the counterweight downwards, thereby im- 
proving the performance of said counterweight In this way, it is possible not only to use 
counterweights that exceed the actual weight of the car, but also additional counterweights 
of up to 50 % of the load to be lifted, without incurring the problem of the chains being 
jerked suddenly owing to inertia during braking. According to the invention, the pulling 
motor devices take the form of planetary- type speed reducers with improved efficiency 
and accuracy, which are coupled to servomotors which can be used to programme the 
characteristics of the movements required by the lift with complete accuracy. The control 
system comprises a programmable logic controller (PLC) and the servomotor controller 
which, together with the coders of the servomotors, provide the exact position as well as 
the speed and torque characteristics which are optimally progranuned such as to obtain 
the optimum performance from the system and any adjustments that may prove necessary. 

(57) Resumen: Un elevador de pasajeros o caiga con base al uso de cadenas, contrape- 
sos y servomotores que constituye una versi6n mejorada de los elevadores tradicionales 
para pasajeros o carga, en el cual las mejoras consisten en la sustituci6n de los cables de 
traccidn por cadenas de tracci6n, pero en un circuito cerrado en donde las cadenas sirven 
tanto para jalar la cabina del elevador como para jalar hacia abajo tambi^n al contrapeso, 
con lo que se obtiene un mejor comportamiento de este ultimo y en consecuencia se pue- 
den tener contrapesos que no solo exceden el peso propio de la cabina sino que se pueden 
considerar contrapesos adicionales hasta por el 50% de la caiga que se pretende levantar, 
sin que exista un problema de tirones sobre las cadenas por motivos de la inercia, durante 
los procesos de frenado. Los equipos motrices de tracci6n utiHzados son reductores de 
velocidad tipo planetario que tienen una mejor eficiencia y exactitud y est^ acoplados a 
servomotores que permiten programar con total exactitud las caracterfsticas de los movi- 
mientos que scan requeridos por el elevador. El sistema de control, est^ constituido por 
un controlador 15gico programable (PLC) 
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y el controlador del servomotor que junto con los codificadores de los servomotores pioporcionan el posicionamiento exacto, asf 
como las caracterfsticas de velocidad y par que son preprognunados en forma dptima para tener el mejor compoitamiento del sistema 
y obtener las compensaciones que fiiesen eventualmente necesarias. 



